
Technologische Umsetzungspunkte

• ESP8266-01S mit Tasmota flashen (Ansatz 2021 – 2024 besser ESp32-C3)
• Tasmota einrichten und testen
• Kondensator am ESP anbringen (Bild a)
• Rollo-Leiterplatte ausbauen und beide Optokoppler anlöten (Bild b) 
• Spannungswandler 24V auf 3,3 voreinstellen und mit ESP-Last prüfen (Bild c) 
• Spannungswandler und Kontaktsperre mit Sekundenkleber fixieren  (Bild d)
• restliche Verbindungen verlöten und wie Bild die Leitungen verlegen (Bild e)
• Einbau der Leiterplatten und testen (Bild f)
• WLAN-Rollowickler am Rollo installieren nach Herstellervorgabe
• Tasmota kann alternativ die Steuerung übernehmen
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Technische Umsetzung vor Einbau

Seitenansicht

Einbau und Kabellage System geschlossen

Widerstand isoliert 



Einstellung des ESP8266-01S
1.Tasmota laden
2.Template laden
3.Template aktivieren [x] 
4.Einstellungen laden 
5.Rules 1-3 laden 
6.Timer einstellen

2./3.Template und Einstellungen

SAVEDATA 1

template {"NAME":"ESP-01S Relay","GPIO":[0,256,258,257,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0],"FLAG":0,"BASE":18}

Backlog ntpserver1 192.168.178.1; Latitude 51.785783; Longitude 14.417215; timezone 99

Backlog SwitchTopic 0; Interlock 1; INTERLOCK0 1,2;  Setoption0 1

Backlog RULE1 ""; RULE2 ""; Rule3 ""

Backlog RULE1 1; RULE2 1; Rule3 1

Backlog WebButton1 Rollo_Up; WebButton2 Rollo_Down; WebButton3 Sonnenschutz

4. Rule V9.5 Stand ➔
Basis Shelly-Rules und 
Ruletimer1 und2 auf nur 6

Rule1 

ON VAR2#State>=6 DO Backlog ADD1 1; VAR2 0 ENDON 

ON VAR1#State==0 DO Backlog Power1 off; Power2 off ENDON

ON VAR1#State==1 DO Backlog Power1 on; Power2 off ENDON

ON VAR1#State==2 DO Backlog Power1 off; Power2 off ENDON

ON VAR1#State==3 DO Backlog Power1 off; Power2 on ENDON 

ON VAR1#State>=4 DO Backlog  VAR1 0; VAR2 0 ENDON

on Power3#state==1 do Backlog mem3 1; Buzzer 1,2,3,0xF54  endon

on Power3#state==0 do Backlog mem3 0 endon

Rule2

on POWER1#state==1 do RuleTimer1 6 endon

on POWER2#state==1 do RuleTimer2 6 endon

on Rules#Timer=1 do Backlog power1 off; power2 off; VAR1 2; VAR2 0; VAR3 0 endon

on Rules#Timer=2 do Backlog power1 off; power2 off; VAR1 0; VAR2 0; VAR3 0 endon

on VAR3#State==1 do Backlog Power1 1; delay 20; Power1 0; VAR3 0  endon

on VAR3#State==3 do Backlog Power1 1; delay 150; Power1 0; VAR3 0  endon

on VAR3#State==6 do Backlog Power2 1; delay 120; Power2 0; VAR3 0 endon

Rule3 

on Switch2#State=0 DO Backlog ADD1 0; VAR2 0 ENDON  

on Switch2#State=2 DO Backlog ADD1 1; VAR2 0 ENDON  

on Clock#Timer==16 do Backlog VAR3 5; ADD3 %mem3% endon

on Clock#Timer==15 do VAR3 1 endon

on Clock#Timer==14 do event check=%time% endon

on Clock#Timer==13 do VAR3 3 endon

on event#check>%sunrise% do power1 1 endon

on event#check<%sunrise% do Backlog Var4 0; Add4 %sunrise%; Sub4 %time%; Mult4 60 endon

on VAR4#state do RuleTimer3 %Var4% endon

on Rules#Timer=3 do Backlog power1 on; power2 off; VAR3 0 endon

SAVEDATA 0
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Testapplikation ESP8266-01s 

UP POWER1   (TX top) 

Down POWER3 (RX runter)

Blaulicht POWER2
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